
ＳＩＰ自動走行システム推進委員会 

前回報告（第２０回：１月２１日開催）以降の各WG 議論状況 

１．システム実用化WG カバーシート：資料21-5-1-1 

（１）１月２７日（第３６回） 

① 渡邉 PDメッセージ紹介 「自動走行システムを開発するにあたって」

② TRB 年次総会 参加報告 (第 20回推進会議で報告済み) 

③ 受託者中間報告：経６②「走行映像データベース」の構築技術の開発及び実証

受託者中間報告：経６④ 全天候型白線識別技術の開発及び実証

受託者中間報告：経６⑤ V2X等車外情報の活用にかかるセキュリティ技術

受託者中間報告：経６⑥ 交通事故低減詳細効果見積もりのためのｼﾐｭﾚｰｼｮﾝ

④ CES(Consumer Electronics Show)報告(自動走行＆コネクトカー トピックス)

⑤ JEITA自動走行システム研究会のご紹介 (電子情報技術産業協会)

（２）２月１０日（第３７回） 

① 平成２８年度科学技術イノベーション総合戦略の検討について

② HMI タスクフォース報告

③ 地図構造化タスクフォース報告 資料 21-5-1-2 

④ 受託者中間報告：内１① 地図情報の高度化 資料 21-5-1-3 

受託者中間報告：警１ 信号情報の活用による運転支援の高度化

受託者中間報告：警３ 電波を活用した安全運転支援システム(DSSS)の高度化

（３）２月２４日（第３８回） 

① 平成２８年度科学技術イノベーション総合戦略の検討について

② 受託者中間報告：総１：ICTを活用した次世代 ITSの確立

受託者中間報告：国２：自動走行システムの安全性・信頼性確保

受託者中間報告：国３：自動走行システムの安全性確保に必要な HMI

２．次世代都市交通WG カバーシート：資料21-5-2-1 

（１）２月１０日（第２９回） 

① オリパラの取り組みについて

② ＴＲＢ２０１６調査報告 (公共交通関連)

③ 受託者中間報告：内 1⑦ 公共交通の乗降時間短縮に係る調査検討 資料 21-5-2-2

受託者中間報告：内 1⑧ 歩行者移動支援システムの共通基盤研究に係る調査検討

④ 受託者年度末報告：警４ 次世代公共道路交通システムの開発に向けた基本設計

受託者年度末報告：警５ 交通制約者及び歩行者の移動支援システム～基本設計

資料21-5 



３．国際連携WG カバーシート：資料21-5-3-1 

（１）１月 ２７日（第２４回） 

① 渡邉 PDからのメッセージの紹介

② TRB 年次総会・Trilateral ART WGの全体報告

③ 国際連携テーマごとの活動報告

④ JEITA自動走行システム研究会のご紹介(電子情報技術産業協会)

⑤ メディアミーティング第 6回(ITS推進フォーラム)ご紹介 2/18(木)

⑥ CES(Consumer Electronics Show)報告(自動走行＆コネクトカー トピックス)

（２）２月 ２４日（第２５回） 

① メディアミーティング第 6 回報告(第 10 回日本 ITS 推進フォーラム)

② 今後の国際連携活動と受容性醸成について 資料 21-5-3-2 

③ 自動車技術会との連携について




