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クルマ

SIP自動走行システム 研究開発テーマ分類

① 国際的に開か
れた研究開発
環境の整備

② 自動走行シス
テムの社会
受容性の醸成

③国際パッケージ
輸出体制

① 地域交通マネジ
メントの高度化

②次世代交通
システム

［Ⅱ］交通事故死者低減・渋滞低減のための基盤技術の整備

⑤システムの
セキュリティ強化

［Ⅲ］国際連携の構築

［Ⅳ］次世代都市
交通への展開

交
通
環
境

①グローバルダイナ
ミックマップﾟ

①死者低減効果見積もり手法＆国家共有データベース

②ミクロ･マクロデータ解析とシミュレーション技術

③地域交通CO2排出量可視化技術

②ITSによる先読み
情報の生成技術

③センシング能力
の向上

［Ⅰ］自動走行システムの開発・検証

④ドライバーモデル
の生成技術

ドライバー

認知 判断 操作

道路交通システム

3．①地図情報の高度化
3．③衛星測位活用

3.②ﾄﾞﾗｲﾊﾞｰと自動走行ｼｽﾃﾑｲﾝﾀｰﾌｪｰｽ

5．②国内開催の国際会議

4．⑥ART要件の検討

4．②‐④交通弱者支援ｼｽﾃﾑの検討

ﾐｸﾛﾏｸﾛﾃﾞｰﾀ解析とｼﾐｭﾚｰｼｮﾝ

交通事故ﾊﾟﾀｰﾝ分類ﾃﾞｰﾀﾍﾞｰｽ

警２、警３、総１、経２

警１、警２、警３、総１、経３

経２、経４

（総２、経１）

4．①警４、4．⑤警５

青字：今年度取り組み中のテーマ
赤字：本日議論するテーマ（議事）

（凡例）

5．①TRBレポート
5．③ITS世界会議

4．⑦次世代都市交通の
全体整理
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