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ダイナミックマップの概念

路⾯情報、⾞線情報、3次元構造物など

交通規制予定情報、道路⼯事予定情報、
広域気象予報情報など

事故情報、渋滞情報、交通規制情報、
道路⼯事情報、狭域気象情報など

ITS先読み情報
（周辺⾞両、歩⾏者情報 信号情報など）

静的情報
=⾼精度３次元地図情報

レーザー点群情報、画像情報、⾛⾏軌跡など

動的情報

準動的情報

準静的情報

ダイナミックマップ
(⾃動運転・安全運転⽀援)

様々な主体が
所有する動的
データを活⽤

多⽤途活⽤

⾼精度３次元地図情報と、様々な主体が所有し時間とともに変化する位置特定可能な
動的データ（動的情報、準動的情報、準静的情報）とを紐付けルールを定めることにより、
整合的に活⽤する、という概念。
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紐付けルール

図化基盤となるデータ
３次元地図共通基盤データ



ダイナミックマップ情報の定義
情報の種類 定義 情報の例

動的情報
対象物の位置が定位置ではなく移動し
たり、あるいは定位置であっても保有する
属性の更新サイクルが短く、かつ位置の変
化や属性の更新は対象物独自に変化しう
るものに関する情報

移動体間で発信・交換される情報

信号現示情報
踏切遮断機情報

交差点内歩行者・自転車情報

交差点直進車情報

準動的情報
対象事象位置や範囲、出現時間（時間帯）
が一定ではなく、発生・消滅・移動・拡大・縮
小し、あるいは定位置・一定時間帯であっ
ても保有する属性が時間と共に変化する事
象の実際の状態および、事象発生に伴う対
象物の実際の情報

観測時点における実際の渋滞状況

観測時点における実際の一時的な走行規制（速度・通行区分・工事等）
観測時点における実際の一時的かつ可搬の走行規制（速度・通行区分）

観測時点における実際の一時的な走行障害状況（落下物・故障車 等）

観測時点における実際の事故状態

観測時点における実際の狭域気象

準静的情報 対象事象位置や範囲、出現時間（時間帯）、
あるいは保有する属性情報は時間と共に
変化するが、事象の状態が事前に計画もし
くは予測される情報、および事象の生起に
伴う対象物の情報

工事規制予定

季節・イベント規制予定

渋滞予測

広域気象予報

静的情報 道路、道路上構造物、恒久的な規制の情
報および、道路、道路上構造物から仮想的
に生成される論理的情報

高精度３次元地図
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国際標準化活動（ISO/TC204/WG3）にて本案をベースに議論を開始する。



ダイナミックマップに関わる取り組み

OEM

急ブレーキ
急減速地点

情報生成

ダイナミックマップ
サービスPF受託コンソ

JASPAR

減速注意喚起
サービス

A
P
I

ダイナミックマップPF

富士通、NEC、NTTデータ

三菱、沖、日立、パイオニアトヨタ、日産、ホンダ

連携

SIP
adus

車線レベル交通情報検討会
【仮称）

「車両情報共用検討WG」

高精度地図

準静的

準動的

動的

自動運転 防災 ・・・

JAMA

連携

高精度地図WG

多用途展開

DMP

三菱、ゼンリン、パスコ

TMI、IPC、アイサン

・地図仕様、精度検証
・自動図化（AI活用）

・仕様検討、仕組み、紐付け

自動運転検討会

・要求仕様検討

ダイナミックマップ
共通プラットフォーム

化検討コンソ

・防減災、インフラ維持・管理・農業 等

DMP、パスコ、
三菱電機、三菱総研

自技会デファクト標準推進母体
（設立準備中）

SENSORIS HERE NDS

OADF

HD-MAP

自動運転仕様：オメガ

①

②

③

④

⑤

⑥

連携

16年度（17年度 公募準備中）

１７年度（昭文社・三菱総研）

ダイナミックマップ実証実験コンソ

１６年度（17年度 公募中）

17年度 公募準備中

ISO TC204 WG３

日本デジタル
道路地図協会
（DRM）

（TC20４
全体事務局）

（TC20４
WG3事務局）

・デジュール標準
・デファクト標準

アーキテクチャ

ブローブ

交通情報

高精度地図

国際協調

・プローブデータ仕様、
API仕様等の策定

・技術提携

・協調に向けた協議

・多分野での情報
利活用P/F構築

警察庁、国交省、JARTIC、VICS、
HIDO、UTMS、高速道路会社、
交通システム会社、JAMA
マップコンソ等を想定

・国際標準化

連携

連携

連携

ユースケースに基づく
必要情報インプット

標準化方向性インプット
参画

ダイナミックマップ
実証実験WG

実験参加者（19社）

連携

4


