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高速ビジョンの基本思想と未来

実世界情報処理への要求
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限界の追求

極めて豊かな
情報基盤

従来の設計思想
=人間の機能の実現

次世代に向けた
アプローチ

←
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実世界空間と
最大情報量で
繋がる情報世界

イメージセンサ
の誕生

速度(fps)

分解能

制御

人間の眼を越えた！
（速度と分解能）
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情報の
選択･融合･統合
階層的並列分散処理

様々な応用展開

映像メディア

撮像・視線制御
対象トラッキング

ヒューマン
インターフェイス

各種入力装置
無拘束動作入力

高速3D入力
人物トラッキング
個人識別

バイオ・医療

手術の補助
細胞検査

自動車・交通

障害物検出・回避
自動運転制御

FA・高速検査

製造ラインの高速化
位置制御・検査

高速ロボット

製造ラインの高速化
ロボットの高機能化

e-books
電子図書館

セキュリティ

従来の技術と応用分野

技術：高分解能・低ノイズ画像の
取得

応用：デジタルカメラ、スマート
フォン、ビデオカメラ等

概況：高いシェアを維持している
が、次の展開が待たれる．

空間軸重視

時間軸重視

新しい知能システムの考え方

技術：認識機能と行動機能の融合

応用：実世界で人間に取って代わ
る認識行動能力の発現．様
々な応用システムの開発

概況：新しいシステムが続々と登
場．機能設計と性能の競争

行
動
重
視




