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パーソナルナビゲーション 
障害者支援ナビ、徘徊老人 

観光情報提供 

山間地(登山)行動支援  等 

測量 

静止・移動測量、登記 

山林調査、地籍、土木 

固定資産土地評価 

湖面（河床形状）測量 等 

基礎研究 

補強情報（測位補正情報）の 

基本性能検証 

サービス精度適応性検証 等 

カーナビゲーション 
ナビゲーション 

運転支援・分析 

ルート最適化検証 

歩行者危険報知 等 

防災 
地盤変位観測 

斜面モニタリング 

災害救難・津波検知 

緊急メッセージ 等 

IT施工 

IT農業（農機運転支援） 

除雪車誘導・精度検証  

建機・車運転支援 等 

鉄道･バス運行 

地図調製 

海洋調査、物流管理、位置認証、ロボット 

テーマ数        １１４ 

参加企業・団体数 ２５３ 

2013年4月30日時点 

Innovators and/or Early Adopters? 
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【資料】Innovator 理論 

Early  
Majority 

Late  
Majority 

Laggards 

34.0% 34.0% 16.0% 

Chasm 

Innovators 
Early  
Adopters 

2.5% 13.5% 

16%理論 
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ここまでくれば！ 

VHS ｖｓ βの教訓 

右円グラフ出展 ： by GSA 

 
LBSと中・低速移動体利用を取り込む 

 



アイサンテクノロジービデオ 
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Early Adopters 
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移動体利用：正確な測位 

 場所： 
(一財)日本自動車研究所 

     模擬市街地 
     西側コース  

公共測量に則り、レーザー計測を用いて評価 
開発目標の水平 3cm rms, 垂直 6cm rms を達成 

測位 
基準局 

測位 
基準局 

測位 
基準局 

レーザー自動追尾型 
トータルステーション 

モービルマッピングシステム 

追尾対象の 
プリズム 

時速4km 
時速40km 

移動速度 
標準偏差 ｃｍ 偏り ｃｍ RMS誤差 ｃｍ 

水平 垂直 水平   垂直  水平  垂直  

時速 4km 0.8 1.6 1.1 2.0 1.3 2.7 

時速 40km 1.0 1.5 1.5 1.8 1.8 2.3 

電子基準点 
「石下」 

電子基準点 
「守谷」 

電子基準点 
「つくば３」 

電子基準点 
「阿見」 
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【資料】宇宙測地学に基づく座標 

VLBI と 電子基準点による位置基準を用いた 
ＱＺＳＳのセンチメータ級測位補強サービス 

VLBI 
Very Long Baseline  
Interferometry 

電子基準点に基づき基準点（三角点、水準点等）を改測 

全国 
1240点 

QZS 

GPS 

電子基準点  
正確度は 
１センチ以下 

ＱＺＳＳ センチメータ級測位補強サービス 

電子基準点  
正確度は 
１センチ以下 



移動体利用：一様な高精度と短いFIX時間 

12 

 精度について、2日間・1時間の連続観測を3回実施し、日本全国均一にセンチ
メータ級の測位精度を達成、および開発目標について要求を達成 

 初期位置算出時間（TTFF：Time to First Fix）は、FIX時間（ホットスタート）の累
積度として、2.8秒で100%に到達。FIX時間にコーデッドSSRメッセージ1周期分
の衛星からの伝送に要する時間（30秒）を加算し、32.8秒と評価（TTFFの開発
目標は60秒） 

センチメータ級補強、測位精度の評価 初期位置算出時間の評価 

提供：三菱電機株式会社 


