
自動運転技術研究施設： Ｍ Ｃｉｔｙ
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路側無線機

協調型・自動運転 自転車

多様な
道路構造

建物セット

障害物

標識、街灯
信号制御機器歩行者



機器設置前の研究施設： Ｍ Ｃｉｔｙ
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日米欧の関心事比較

SIP-adus

日本（SIP） 米国 欧州

システム
開発、
検証

ダイナミックマップ Digital Infrastructure Digital Infrastructure
ITSによる先読み情報 Connected Vehicle Deployment Connectivity
センシング能力の向上

ドライバーモデル Human Factors Human Factors

システムセキュリティ
Electronic Control Systems and 
Cybersecurity Cybersecurity

System Performance Decision and Control
Testing and Evaluation Testing
Truck Platooning Truck Platooning
Google car

基盤
技術
開発

交通事故データベースと死者低減効果見積 Benefit estimation Benefits
ミクロ・マクロデータ解析とシュミレーション技術

CO2排出量可視化 AERIS Compas4D

国際
連携

国際的に開かれた研究開発環境の整備
Standard and Harmonization
Mobility Transformation Center Regulatory issues

社会受容性の醸成 Deployment Paths

次世代
都市
交通

次世代都市交通
Automated Paratransit
First mile and Last mile

地域交通マネジメント
Accessible Transportation 
Technologies Research 
Initiative(ATTRI）

AutoNet2030
Intelligent intersection control

次世代交通システム CITYMOBIL
EERE（Energy Efficient 
Reusable Energy）

Active Green Driving

その他
Policy
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