
ビークルロボットの将来像

〇遠隔監視による完全無人作業
〇 複数ロボットによる協調作業
〇 スマートロボットによる最適作業

１人がロボットに搭乗して複数のロボット
を監視

管制室において複数のロボット作業を遠隔監視

有人（監視役）

ロボットが生育状態を認識して最適な作業


	siryou2-4
	siryou2-5

